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□ 기술개요

 ○ 본 발명은 자기 센서와 관성 센서를 이용하는 보행자 위치 추정 방법 및 장

치에 관한 기술로, 개시된 다중 센서를 이용하는 보행자 위치 추정 방법은 보

행자에 착용된 적어도 하나의 자기 센서의 측정값과, 자기 지도의 자기값의 

차이값을 이용하여, 상기 보행자의 제1초기 위치를 추정하는 단계; 상기 보행

자에 착용된 관성 센서의 측정값을 이용하여, 상기 보행자의 속도 및 자세를 

추정하는 단계; 상기 보행자의 속도 및 자세를 이용하여, 상기 보행자의 제2

초기 위치를 추정하는 단계; 및 상기 제1 및 제2초기 위치에 기반하여, 상기 

보행자의 최종 위치를 결정하는 단계를 포함하는 기술임

□ 대표도면

보행자 위치 추정방법 설명도

□ 기술의 특징 및 우수성

 ○ 본 기술에 따르면, 자기 센서와 관성 센서를 이용하여 보다 향상된 위치 추정 

성능을 제공할 수 있음

 ○ 속도 오차, 자세 오차, 센서 바이어스 오차를 보정하여 실내 위치를 추정하는 

방법을 개선하여, 위치 오차 추정을 더 포함함. 또한 보행자의 영속도 위치 

중 디딤기 진입 시점에서만 자세 오차를 보정할 수 있음
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□ 기술의 효과

 ○ 본 기술에 따르면, 관성 센서를 통해 추정된 속도 뿐만 아니라, 자기 센서의 

측정값 기반으로 관성 센서를 통해 추정된 위치의 오차도 보상함으로써, 보행

자 위치 추정의 정확도가 향상될 수 있음

 ○ 자기 센서의 측정값을 이용함으로써, 위치 추정 시점에서 보행자가 바라보는 

전방 방향의 추정 정확도도 향상

□ 기술의 완성도(TRL)

기초 연구 단계 실험 단계 시작품 단계 제품화 단계 사업화

기본원리
파악

기본개념
정립

기능 및
개념 검증

연구실환경
테스트

유사환경
테스트

파일럿현장
테스트

상용모델
개발

실제 환경
최종테스트 상용운영

●

□ 기술 키워드

  자기 센서, 보행자 위치 보정 

□ 기술의 적용분야

 ○ 실내측위 시스템 
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